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安装说明 

1、 从变压器引出 24 VAC 电源线连接到 CSGW-Lite 的四芯升降块式接线端子上（如下图所示）。 

2、 使用 CAT5 类型的线缆连接 CSGW-Lite 的 RJ-45 接口和网络交换机或集线器。当使用交叉线缆时，

CSGW-Lite 也可以直连电脑。 

 

 

 

 

 

编号 说明 

① 电源指示灯，连接电源后常亮，亮绿色 

② 24VAC，四芯升降块式接线端子 

③ 错误指示灯，亮红色表示错误 

④ 终端电阻指示灯，亮黄色 

⑤ 通讯指示灯,TX 表示发送，亮绿色，RX 表示接收，亮红色 

⑥ COM4，用于 CSGW-Lite 的 485 总线 

⑧ 

①
yi 

② 

④ 

③ ④ ④ 

④ 

⑤ 

⑥ ⑦ 

⑨ ⑩ 
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⑦ COM3，用于 CSGW-Lite 的 485 总线 

⑧ COM1，可支持 MS/TP，或用于 485 总线 

⑨ COM2，用于 CSGW-Lite 的 485 总线 

⑩ RJ45 以太网口 

 

备注： 

<1>如果黄色网络信号灯不亮，请检查线缆的连接。在接上电源和以太网连接正常的情况下，它应该常亮。 

<2>接上电源后，CSGW-Lite 启动时间约为 45 秒。在它完全启动前，Fault 灯常亮，且无法使用浏览器登录。 

<3>内置 RESET 和 RESTORE 按钮，长按 RESTORE 按钮 5 秒后等待设备自动重启后即可恢复出厂默认设

置。 

<4>重启网关可选择断电或点按 RESET 按钮。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://www.cs-controls.com/


Release 4.0.3 
Issued May 3, 2020 

http://www.cs-controls.com                                                                                                                         3/25 

 

 

通过浏览器登录 

1、 打开 IE8 浏览器或谷歌浏览器（推荐），在地址栏输入“http://192.168.0.123/”，你将会看到下面

所示的页面。 

   

2、 登录：用户名为“system”，密码为“root”。 

3、 成功登录后将会出现下面的页面。 

 
4、 进入到产品内嵌的网页界面后，可以在各页面找到相应的帮助信息。 
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系统设置 

1、 修改 IP 地址：系统设置> 设置>本地主机 

 

             修改设备 IP 地址时，输入 IP 地址、子网掩码和网关后点击“修改 IP”按钮保存。如果 IP 地址 

             栏为空，则表明 CSGW-Lite 启动后需要获取 DHCP 分配的 IP。修改后的 IP 会在下次设备启动后生

效。 

2、 BACnet 参数设置：系统设置> 设置> BACnet 设置 

 

             若启用 BACnet IP，设定参数如下： 

① BACnet IP 网络编号 = 1（BACnet IP 可用） ； 

② MS/TP 网络编号 = 0（MS/TP 不可用）。 

③ 点击“保存”按钮保存。 

             若启用 BACnet MS/TP，设定参数如下： 

④ BACnet IP 网络编号 = 0（BACnet IP 不可用）。 

 
 

① 

② 

 

③ 
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⑤ MS/TP 网络编号 = 1 （MS/TP 可用）。 

⑥ 给 CSGW-Lite 指定 MS/TP MAC 地址，并确保该地址在总线上不重复。 

⑦ 点击“保存”按钮保存。 

            

 

             如果某 BACnet 网络中同时存在多个 CSGW-Lite，需确保每个 CSGW-Lite 拥有不重复的设备编号。 

             在跳转到其他页面进行操作之前，点击“保存”按钮保存在该页面变更的内容。 

3、 保存文件：系统设置> 设置> 配置文件 

 

             点击“保存”按钮以确保所有修改的内容被保存。 

             也可将当前配置保存为一个新文件： 

④ 

⑤ 

① ② 

 

③ 
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① 在“新建文件”后文本框输入新文件名，建议文件名仅包含字母数字等字符（例如：

test123.db）。 

② 选中复选框“新建文件”。 

③ 点击保存按钮。 

 

4、 上传和下载：系统设置>设置> 配置文件 

 

             备份当前配置的步骤如下： 

① 点击“下载”按钮，选择保存配置文件的路径。 

             上传新的配置文件 2步骤如下： 

② 点击“浏览”按钮，浏览并选择配置文件。 

③ 点击“上传”按钮后，出现如下图所示页面表明上传成功。 

 
④ 点击下拉框“本地文件查找”选择刚刚上传的配置文件，并点击“加载”按钮加载。 

⑤ 点击“启动”按钮，使每次 CSGW-Lite 启动时默认加载该配置文件。 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

2 配置文件可通过下载获得或通过 CSGWTool 创建。关于 CSGWTool 工具的更多信息请参考《编辑工具使用手册》。 

① 

② 

 
③ 

 

④ 

⑤ 
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Modbus RTU 设置 

1、 设置 Modbus RTU 参数：Modbus> Modbus RTU 设置>本地设备 

 

             CSGW-Lite 中，COM 串口下拉框中默认只有 COM2 选项。若要使用其他 COM 口，需要先在系统

设置> 设置>模块设置中设置。 

             在设置参数之前须先选择 COM 口，RTU 数据和设置页面中只显示与相应端口关联的点位。 

             波特率、校验、数据位和停止位均与 Modbus 设备一致。 

             默认轮询频率和轮询时间间隔需要根据实际应用进行调整。默认的 

             默认轮询频率为 10 秒，超时时间为 1 秒，轮询延迟为 0.05 秒。             

             如果 Modbus 设备只支持功能码 05/06，请勾选“Use FC 5/6 …”前的复选框，并在后面的文本框           

             中设置开始使用该功能的设备地址。 点击“更新”按钮以保存设置的内容。 

2、 创建 Discrete Input 类型寄存器的读映射（1X 类寄存器，例如：BI6，10003，从设备地址 1）： 

             Modbus> Modbus RTU 设置> RTU 读映射  

 

             将寄存器类型设置为 Discrete Input，数据格式设置为 Bit，寄存器编号 3设为 3（寄存器 10003），

从设备地址设置为 1， BACnet 点位为 BI 6，点位名称 4为 01TP-S-F。  

 

3寄存器编号对应 Modbus 寄存器编号，为寄存器地址+1。例如：寄存器 10003 对应编号为 3，表示寄存器地址为 2。  

4 名称宜简短（14 个字符以内），为防止在 MSEA 显示出错，不建议使用数字、字母、中横线、点号及空格以外的字符。  
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             点击“更新”按钮保存修改后的内容。 

             检查新创建的映射是否正常工作的步骤如下： 

① 通过一根连接 RS485 转换器的“串口转 USB”线将 CSGW-Lite 连接到电脑，并在电脑上找到 

       USB 线对应的 COM 端口。 

② 运行一个 Modbus 从设备模拟器（如：mod_RSsim.exe）。 

 
③ 选择串口并设置相应参数。 

 

④ 在 I/O 下拉框中选择“Digital Inputs”，并设置 10003 对应的值为 1。 

 

 

实习日志
日期 实习内容 内容详情
4月24日周一

4月25日周二

4月26日周三

4月27日周四

5月3日周三 9：00-9：30 white给总结上星期的工作，布置任务：1修改添加用户手册的标注
2继续熟练CSGW设置界面

9:30 继续补全上周的用户手册中文界面相关描述，在图片中添加标注

上午：阅读Modbus协议
下午：学习功能代码

了解了Modbus协议介绍，以及它的两种串行传输方式（ASCII或
RTU），掌握了Modbus功能代码格式，并详细阅读了01，02，
03，04，05，06，0F,10的查询及响应。

上午：和Elan去医院体检，办卡
下午：安装设备 使用电钻在四层铁板上打孔，安装导轨，在导轨上安装了64块线

路板，然后连线，给变压器线路连线，给每个线路板连线。

阅读CSGW-Lite产品说明、快速安装指南、
用户手册及编辑工具使用手册

1.了解了CSGW-Lite是一种协议转换器，可以实现串口协议
Modbus RTU到BACnet IP或MS/TP的转换，而Modbus是一种工业
现场总线协议，可用于各种数据采集和过程监控，不同厂商生产
的控制设备可以连成工业网络，进行集中监控。BACnet则是专门
为建筑的自动控制网络制定的一种数据通信协议，根本目的就是
使分布的控制系统设备通过相关信息的数字交换，协调工作完成
共同目标。解决了霍尼韦尔，西门子，江森等品牌设备不兼容而
难以集成的问题。

2.了解了CSGW-Lite的主要功能是Modbus RTU协议到BACnet协议
转换网关。CSGW-Lite同时作为BACnet设备和Modbus RTU主设
备，通过点位映射，在Modbus和BACnet之间进行数据交换。
CSGW-LiteCSGW-Lite支持所有标准的Modbus寄存器类型。
3.学会了通过变压器把CSGW-Lite与电脑的连接，登录并完成系
统设置，包括IP地址设置，BACnet设置，学会了如何上传下载配
置文件，学会了怎么改变Modbus读写映射点并用模拟器检验。

将标记部分资料中截图部分及相关描述变
成网关中文界面相关描述

1.了解了如何启用、备份及删除lua脚本，如何把CSGW-Lite中所
有的BACnet的点位都显示在NAE中。了解了如何使用CSGW-Lite
编辑工具，导入点表的.csv文件生成.db文件并将配置文件放入
CSGW-Lite中。
2.中午的时候singa给我们详细讲解了CSGW-Lite的相关知识。
3.将用户手册中黄色标记部分资料中截图部分及相关的描述变成
网关中文界面相关描述。
4.另外阅读了Modbus协议，学习了Modbus中的功能代码格式，了
解了coil寄存器及holding寄存器的数据地址如何变化。
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⑤ CSGW-Lite 页面：Modbus> Modbus RTU 数据> RTU 寄存器，BI6 对应的寄存器值为 1。 

 
⑥ 不断点击“更新”按钮，更新时间间隔值将呈周期性变化。 

  

3、 创建 Coil Register 5 类型寄存器的读映射（0X 类寄存器，例如：BI1, 00001，从设备地址 1）： 

             Modbus> Modbus RTU 设置> RTU 读映射 

 
             设置寄存器类型为 Coil（output），数据格式设置为 Bit，寄存器编号设为 1（寄存器 00001），从

设备地址设为 1，BACnet 点位设为 BI 1，点位名称设为 01CV-S。 

             点击“更新”按钮保存修改的内容。 

             检查新建映射是否正在工作，请参考 Part 2。 

4、 创建 Holding Register 类型读映射（4X 类寄存器，例如：MI1，40007，从设备地址 1，UInt16 6）： 

             Modbus> Modbus RTU 设置> RTU 读映射 

 
 
 

 
5 Coil Register 与 Holding Register 都是可读可写类型的寄存器。 

6 UInt16（16 位无符号整型）是数据格式的一种。关于数据格式的更多信息，请查考 Part 10。 
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             寄存器类型设为 Holding Register，数据格式设置为 UInt16，寄存器编号设为 7（寄存器 40007），

从设备地址设为 1（从设备 1），BACnet 点位设为 MI 1，点位名称设为 01MOD。点击“更新”按

钮保存修改后的内容。 

             检查新建映射是否正在工作，请参考 Part 2。 

5、 创建 Input Register 类型的读映射（3X 类寄存器，例如：AI1，30001，从设备 1，York-Sp16）：  

             Modbus> Modbus RTU 设置> RTU 读映射 

 
             设置寄存器类型为 Input Register，数据格式设置为 York-Sp16，寄存器编号设为 1（寄存器

30001），从设备地址设为 1（从设备 1），BACnet 点位设为 AI 1，点位名称设为 01RM-T。 

             点击“更新”按钮保存修改后的内容。 

             检查新建映射是否正在工作，请参考 Part 2。 

6、 创建 Coil Register 类型的写映射（BO，例如：BO1, 00002，从设备地址 1）： 

             Modbus> Modbus RTU 设置> RTU 写映射 
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             设置 BACnet 点位为 BO 1，寄存器类型设为 Coil（output），数据格式设为 Bit， 

             寄存器编号设置为 2（寄存器 00002），从设备地址设置为 1（从设备 1），点位名称设为 01SF-C。 

点击“更新”按钮保存修改后的内容。 

             检查新创建的映射是否正常工作，步骤如下： 

① 参照 Part 2，将 RS485 转换器与 USB 线连接，并在 Modus 模拟器（如：mod_RSsim.exe）上 

      设置相应的端口参数。 

② 在 I/O 下拉框中选择 Coil Outputs。 

③ Modbus> Modbus RTU 数据> RTU 寄存器页面，在 BACnet 点位#为 BO 1 对应的寄存器  

      数据栏中输入 1，并选中更新复选框，点击“更新”按钮。 

 
④ 在模拟器窗口，能够看到 Coil 2 的值变为 1。 
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7、 创建 Holding Register 类型的写映射（AO，例如：40005，从设备地址 1，York-Sp16）： 

             Modbus> Modbus RTU 设置> RTU 写映射 

 

             设置 BACnet 点位为 AO 1，寄存器类型设为 Holding Register，数据格式设为 York-Sp16，寄存器

编号设为 5（寄存器 40005），从设备地址设为 1（从设备 1），点位名称为 01RM-TSP。 

点击“更新”按钮保存修改后的内容。 

             检查新创建的映射是否正常工作，请参考 Part 6。 

8、 创建读写点（如：Holding Register，AO 1，40005，从设备地址 1，York-Sp16）： 

             为读写点（建议 AO 或 BO）创建两个参数一致的映射，一个在“RTU 读映射”页面中创建，另 

             一个在“RTU 写映射”中创建。 
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             备注： 

             读写点从 Modbus 寄存器读取数据更新到 BACnet 点位的当前值，读写点的当前值被其他              

             BACnet 设备更改时，CSGW-Lite 也会立即更新相应的 Modbus 寄存器。 

9、 特殊配置说明： 

 
 

 
 
 

① 掩码设置：常见于读取单字节数据（屏蔽另一个字节）或取报警点，设置值为 4 位十六进制数。 

             例如： AI3 对应 Modbus 寄存器 30002 的低字节——掩码值设为 00FF（原始值 A1B2 H，掩码处理 

后的值为 178，即 B2H）； 

           AI4 对应 Modbus 寄存器 30002 的高字节——掩码值为 FF00，再设置 Scale 处除以 256（屏 

蔽低字节，再向右移 8 位，即除以 256，原始值 A1B2 H，处理后终值为 161，即 A1H）； 

          BI2 对应寄存器 40003 的第 0 位——掩码值为 0001（原始值 8001 H，处理后终值为 1）； 

          BI3 对应寄存器 40003 的第 5 位——掩码值为 0020（原始值 8001 H，处理后终值为 0）； 

          BI4 对应寄存器 40003 的第 15 位——掩码值为 8000（原始值 8001 H，处理后终值为 1）。 

① ② 

 

③ 

 
④ 

⑤ 
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             备注： 

             AI/MI 等非数字量点做掩码处理时需注意是否需要移位处理；BI/BO 等数字量点做掩码处理时需 

选择数据格式为 Int16/UInt16。 

② 数值倍化处理：默认是乘以某个数，可单选至除以某个数。 

             例如：AI5 对应寄存器 30003 当前值的 1/10——设置值为乘以 0.1 

        （原始值为 00C8 H，即 200，处理后终值为 20） 

③ 偏移量设置：默认是加运算，可填入负数即为减运算。 

             例如：AI6 对应寄存器 30003 当前值减 0.5 的偏移量——设置值为 0.5 

        （原始值为 000A H，即 10，处理后终值为 9.5） 

④ 自由表达式：可设置综合运算表达式，可对数或位进行处理，所支持的运算符请参考帮助文档， 

寄存器值用 x 表示，自由表达式中出现的常数为十进制。 

             例如：某协议中规定了某种温度数据格式，TH-TL 是温度数据高/低位字节； 

                 TH ： 

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

0 0 1 0 F T6 T5 T4 

                 TL ： 

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

T3 T2 T1 T0 LT1 LT2 LT3 LT4 

                 TH - F: 为符号位，= 1 为负温，=0 为正温；TH-高四位：= 0010（二进制），保留； 

                 TH 中 BIT2 → BIT0：为温度数据的高 3 位，T6 为最高位； 

                 TL 中 BIT7 → BIT0：为温度数据的低 8 位，LT4 为最低位； 

                 温度值分辨率为： 0.0625 ℃ （1/16 ℃）  

                 配置该映射时，设置自由表达式为：(1-2*extract(x,11,1))*band(x,2047)*0.0625 

         （原始值为 TH=01 H，TL= 76 H，处理后终值为 23.375） 

⑤ 自定义轮询频率：针对某些重要的点位，为保持及时更新，可以设置较快的轮询频率；针对部   

 分不重要的点位，为防止阻塞通讯，可以设置较慢的轮询频率。 
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10、 数据格式实例： 

11、 如需了解更多关于映射的说明，请参考各页面的 Quick Help。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
问题诊断 
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1、 当完成所有 Modbus 映射，可连接 CSGW-Lite 至实际的 Modbus 设备。  

2、 检查可靠性和状态位，以 BI 为例： 

数据点位> 数字量> 输入点，如下图所示。 

 
             连续点击“更新”按钮。可靠性应显示为“0”，状态位栏应显示为“x,0,0,x”（x 表 

             明此项内容可忽略不考虑）。如果显示不正确，请参考该页面快速帮助确定原因。 

3、 检查更新时间间隔（一般仅对读映射有效）： 

             Modbus> Modbus RTU 数据> RTU 寄存器，如下图所示。 

 

             连续点击“更新”按钮。更新时间间隔栏中数值应该呈周期性变化。若不存在周期， 

             请检查现场的接线和 Modbus 设备。 

 

 

 

 

 

 

4、 检查错误代码： 
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             Modbus > Modbus RTU 数据 > 错误代码，如下图所示。 

 

        连续点击“更新”按钮。 

        总查询次数应该持续增长，而未响应次数、CRC 错误、异常都应该显示 0。如果结果不对，请检查读

操作/写操作错误，并参考该页面快速帮助确定原因。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Lua 自由编程 
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1、 启用 Lua 脚本 7功能： 

系统设置>设置> 模块配置 

 

             启用 Lua 脚本功能的步骤如下： 

① 点击“启用 Lua 脚本”前的复选框。 

②  将 COM 口（如 COM2）分配给 None（用作非标准协议通讯接口，在编写脚本时已确定）。 

③ 点击模块配置页面中的“保存”按钮。 

2、 上传及运行脚本：脚本开发> Lua 脚本> 脚本文件 

 

             上传现有脚本的步骤如下： 

① 点击“浏览”按钮，浏览并选择脚本文件。 

② 点击“上传”按钮后，出现如下图所示页面表明上传成功。 

 
 

 

7 Lua 脚本可根据需要自行开发，更多关于 Lua 脚本如何编写的说明，请参考 CSGW-Lite 内置的编程帮助。 

             运行脚本的步骤如下： 

1、  

① 

② 

 

③ 
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③ 在“文件”下拉框选择已上传的脚本文件。 

④ 点击“开始”按钮运行，正在运行的文件处将显示所选文件名。 

⑤ “正在运行的文件”中将显示当前运行的文件名。 

3、 备份及删除脚本：脚本开发> Lua 脚本> 脚本文件 

 

             备份脚本的步骤如下： 

① 点击“文件”下拉框，选择要备份的脚本。 

② 点击“下载”按钮。 

             删除脚本的步骤如下： 

③ 如果要删除的程序正在运行，点击“停止”按钮使其停止运行。 

④ 点击“文件”下拉框，选择脚本。 

⑤ 点击“删除”按钮。 

4、 设置脚本在 CSGW-Lite 启动时自动运行： 

脚本开发> Lua 脚本> 脚本文件 

 

① 点击“文件”下拉框，选择脚本。 

② 点击“自动”按钮，使所选脚本的名称显示在 Auto 后面的文本框中。 

③ 点击 Config File 页面中的“保存”按钮。  
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NAE/NCE 映射 

1、 通过 BACnet IP 映射，步骤如下： 

① 添加 Integration。 

 

② 选择类型：BACnet。 

 

③ 插入设备。 
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④ 选择自动搜索。 

 

⑤ 选择 Chen Sen Network Gateway，然后依次点击 Last>Finish>Done。 

 

⑥ 插入点位。 
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⑦ 选择自动搜索。 

 

⑧ 映射所有点。 
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⑨ 至此，CSGW-Lite 中所有 BACnet 点位均显示在 NAE/NCE 中。 

 

             备注： 

             <1>设备的名称和点位的单位均可修改。 

             <2>如下图所示，添加设备后在添加点位之前可创建文件夹。当需要映射大量点位到 NAE/NCE 时，              

             建议将点位放在不同文件夹中。 
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2、 通过 MS/TP 映射，步骤如下： 

① 添加 Integration。 

 

② 请选择点位类型：Field Bus。 

 

③ 添加设备及点位等操作，请参考 Part 1。 

             备注： 

             若是 NCE，无需添加 Integration 和 Field Bus，直接在 FCB 下添加设备即可。 
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NAE/NCE 批量修改命令 

1、 通过 NAE 给 CSGW-Lite 的多个 BO 点同时下发命令时，尽量避免使用值班表，请使用 Interlock 给

BO 点赋值。 

比如：同时控制 5 个风机盘管 8:00 开机，18:00 关机。 

首先，建一个 BV 点，通过时间表给 BV 设置 8:00 为 On，18:00 为 Off。 

然后，添加 Interlock，在 Interlock Definition 中添加 BV 点位，当 BV 为 Active 时，控制 BO 点位

为 ON。 

 

在添加 BO 点位时，Delay 一次延迟 5s，目的是不要同时给多个点赋值，避免产生通讯故障。 
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